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DlSPOSITIF A RIDEAU MROULABLE 

L'invention est relative a un dispositif a rideau mont6 sur un arbre autour 
5 duquel ce rideau peut etre enroule vers une position d'ouverture et dont il peut se derouler 
vers une position de fermeture, une roue d'entrainement 6tant fixee coaxialement sur cet 
arbre, de preference de part et d'autre du rideau, et cooperant avec ce dernier d'une maniere 
telle a pouvoir le deplacer entre ces deux positions. 

Les dispositifs connus de ce genre, notamment par les documents 

10 US 5 655 591, US 5 392 836, US 5 353 859, US 4 690 194, DE 32 45 009, 
WO 99/19590 A, GB 1 588 438 A, DE 198 20 933 A et EP 1 298 264 A, exigent que le 
rideau soit tendu durant tout le parcours entre sa position d'ouverture et sa position de 
fermeture. Ceci a comme consequence que ces dispositifs sont d'une construction tres 
complexe et tres couteuse par la presence de ressorts, poulies de renvoi, demultiplicateurs 

15 etc. qui necessitent generalernent un reglage tres precis pour permettre un bon 
fonctionnement et qui sont sujets a une forte usure et des reparations frequents, surtout en 
cas d'accrochage du rideau. 

Un des buts essentiels de la presente invention est de remedier a ces 
inconvenients en presentant un dispositif d'une conception tres simple et efficace qui est 

20 economiquement justifie et qui permet le developpement de nombreuses variantes pour 
differentes applications. Ainsi, il est possible de concevoir des variantes permettant 
d'obtenir une fermeture etanche, par exemple, pour frigos, conteneurs, silos, vehicules 
utilitaires, tels que camions, bateaux, wagons, des variantes dans lesquelles le rideau 
s'etend horizontalement ou obliquement dans sa position de fermeture, etc. 

25 A cet effet, le dispositif, suivant l'invention, comprend un organe de 

commande oblong flexible dans le sens de sa longueur cooperant avec la roue 
d'entramement, cet organe etant agence de maniere a permettre, d'une part, de deplacer le 
rideau entre sa position d'ouverture et sa position de fermeture independamment du mou 
qui se serait forme dans le rideau et, d'autre part, de le deplacer le long d'au moins un des 

30 bords lateraux du rideau et agir sur la zone de ce dernier opposee a celle dirigee du cote de 
Parbre precit6 egalement independamment d'un mou eventuel dans le rideau. 
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L'organe de commande et son montage dans Ie dispositif suivant 
I'invention sont done tels a permettre la formation de mou dans le rideau lors de son 
deplacement, sans que ceci puisse gener son fonctionnement. 

Ceci n'est pas possible avec les dispositifs suivant Petat ant£rieur de la 
5 technique dans lesquels, au contraire, tout est mis en ceuvre pour eviter du mou. De cette 
exigence decoule justement la construction complexe de ces dispositifs connus. 

Avantageusement, le diametre primitif de la roue d'entrainement est, 
d'une part, inferieur au diametre de la partie enroulee du rideau dans sa position 
d'ouverture et, d'autre part, superieur au diametre de l'arbre precit6 ou de la partie enroulee 
10 du rideau dans sa position de fermeture. 

Dans le cadre de la presente invention, il faut comprendre par 
Pexpression 'diametre primitif, la distance parcourue par Porgane de commande a partir 
de la roue d'entrainement pendant un tour de cette derniere divisee par le nombre tz. 

D'autres details et particularity de I'invention ressortiront de la 
15 description donn£e, ci-apres, a titre d'exemples non limitatifs, de quelques formes de 
realisation particulieres avec reference aux dessins annexes. 

La figure 1 est une vue frontale schematique d'une premiere forme de 
realisation d'un dispositif a rideau suivant P invention. 

La figure 2 est une vue en perspective schematique d'une partie du 
20 dispositif a rideau de cette premiere forme de realisation lorsque le rideau est dans la 
position d'ouverture. 

La figure 3 est une vue analogue a celle de la figure 2 lorsque le rideau se 
deplace vers sa position de fermeture. 

La figure 4 est une vue analogue de celle de la figure 3 lorsque le rideau 
25 se deplace vers sa position de fermeture et lorsque le diametre de la partie enroulee du 
rideau correspond sensiblement au diametre primitif de la roue d'entrainement. 

La figure 5 est une vue analogue a celle de la figure 4 lorsque le rideau 
est dans sa position de fermeture. 

La figure 6 est une section transversale suivant la ligne VI- VI de la figure 
30 1 d'une glissiere dans laquelle Porgane de commande et le bord lateral du rideau sont 
guides. 
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La figure 7 est une section transversale analogue a celle de la figure 6, 
dans laquelle I'organe de commande a subit une torsion de 90° avant d'entrer dans la 
glissiere. 

La figure 8 est une vue laterale d'une deuxieme forme de realisation du 
5 dispositif suivant 1'invention dans la position d'ouverture. 

La figure 9 est une vue laterale analogue a celle de la figure 8 lorsque le 
rideau se deplace vers la position de fermeture. 

La figure 10 est une vue laterale analogue a celle de la figure 8 lorsque le 
rideau est dans la position de fermeture. 
10 La figure 11 est, a plus grande echelle, une representation en detail de 

face de la partie inferieure du rideau a Pendroit d'un de ses bords lateraux de cette 
deuxieme forme de realisation. 

La figure 12 est une section suivant la ligne XII-XII de la figure 1 1 . 
La figure 13 est une section suivant la ligne XIII-XT1I de la figure 9. 
15 La figure 14 est une vue en perspective schematique d'une partie d'un 

dispositif a rideau suivant une troisieme forme de realisation de 1'invention. 

La figure 15 est une section d'une partie d'un dispositif suivant une 
quatrieme forme de realisation de 1'invention. 

La figure 16 est une vue en perspective schematique d'une cinquieme 
20 forme de realisation. 

La figure 17 est une vue schematique de face d'une sixieme forme de 

realisation. 

La figure 18 est une vue schematique en perspective d'une septieme 
forme de realisation avec le rideau dans une position intermediate. 
25 La figure 19 est une coupe longitudinale schematique suivant la ligne 

XIX-XIX de la figure 18. 

La figure 20 est une vue analogue a celle de la figure 19 avec le rideau 
dans la position de fermeture. 

La figure 21 conceme une variante de la septieme forme de realisation et 
30 est, a plus grande echelle, une coupe longitudinale d'une partie d'une glissiere dans 
laquelle se deplace un organe de commande. 

D'une fa^on generate, la presente invention est relative a un dispositif a 
rideau enroulable cooperant avec des moyens d'entrainement permettant de deplacer le 
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rideau entre une position d'ouverture et une position de fermeture. II est important de 
noter que le rideau est enroulable autour d'un arbre qui est commun avec celui des moyens 
d'entramement Le rideau est generalement destine a la fermeture d'une baie dans une 
paroi ou toute autre ouverture, au recouvrement d'une piscine, d'un espace telle qu'une 
5 veranda, a former un ecran, p.e. devant une fenetre, etc. Cette enumeration n'est bien 
entendue non limitative. 

Par le mot "rideau", il y a lieu de comprendre, dans le cadre de la 
presente invention, tout panneau ou surface plane d'une matiere au moins partiellement 
souple, flexible, semi-rigide, ou avec un ou plusieurs raidisseurs, tel qu'une bache, une 
10 bande en matiere plastique, une toile ou tole m&allique, un treillis, etc., pouvant s'enrouler 
autour d'un arbre. 

II y a, toutefois, lieu de noter qu'une preference prononcee est donnee aux 
rideaux souples formes, par exemple, par une bache, de sorte que la description donnee ci- 
apres sera limitee a un dispositif dans lequel le rideau est forme par une bache. 

15 Une premiere forme de realisation du dispositif a rideau est representee 

dans les figures 1 a 6. Ce dispositif comprend un rideau 1, s'enroulant et se deroulant 
verticalement, qui est fixe avec son bord superieur a un arbre 2 prevu au-dessus d'une baie 
3 et s'etendant sur sensiblement toute la largeur de cette derniere. Le rideau 1 peut etre 
d6place entre une position d'ouverture, comme representee dans les figures 1 et 2, et une 

20 position de fermeture, comme representee dans la figure 5. Dans la position d'ouverture, 
le rideau 1 est presque entierement enroule autour I'arbre 2 et forme un rouleau 15, tandis 
que dans la position de fermeture, le rideau 1 est pratiquement completement deroule de 
cet arbre 2. Dans certains cas, le rideau I peut etre entierement enroule autour de I'arbre 2, 
de maniere a maintenir un maximum d'espace libre en dessous du rideau dans sa position 

25 d'ouverture. 

Lors du deplacement du rideau 1 vers sa position d'ouverture ou de 
fermeture, les bords lateraux 4 du rideau 1, qui presentent un bourrelet saillant par rapport 
au plan du rideau, sont guides dans des glissieres 5 montees de part et d'autre de la baie 3 
sur sensiblement toute la hauteur de cette derniere. 
30 De chacun des cotes lateraux du rideau 1 est prevue une roue 

d'entramement 7, faisant partie des moyens d'entramement precites, qui est fixee 
coaxialement sur ledit arbre 2, de sorte que cet arbre 2 et cette roue d'entramement 7 se 
deplacent a la meme vitesse angulaire. Chacune de ces roues d'entramement 7 coopere 
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avec un organe de commande 1 1 permettant de deplacer le rideau 1 vers sa position de 
fermeture et qui, suivant I'invention, est monte librement par rapport au rideau 1, 
notamment par rapport au bord libre 8 de ce dernier sur lequel il peut effectuer une force 
de poussee. 

5 La roue d'entrainement 7 est, en particulier, constitute d'une roue dentte, 

tandis que i'organe de commande 1 1 est forme par une bande oblongue etroite et flexible, 
mais incompressible dans le sens de sa longueur, telle qu'une laniere. Cette bande est 
pourvue d'une succession d'evidements 10 qui sont situes a la meme distance constante 
Tune par rapport a 1'autre suivant sa direction longitudinale et qui engrenent avec des dents 
10 9 prevues sur les roues d'entrainement 7 a une distance constante l'une par rapport a 
l'autre suivant le pourtour d'un cercle dont le centre se situe sur l'axe 6 des roues 
d'entrainement 7. Dans les figures 2 a 5, ces dents et evidements n'ont, pour la clarte, pas 
ete representes. 

Le diametre do des roues d'entrainement 7, en particulier le diametre 

1 5 primitif de ces roues, est inferieur au diametre di du rouleau 1 5 lorsque le rideau 1 est dans 
sa position d'ouverture et superieur au diametre d 2 de Parbre 2 ou de la partie encore 
enroulee du rideau 1 dans la position de fermeture. En effet, le diametre 62 est 
normalement legerement superieur au diametre de l'arbre 2 par le fait que, dans la position 
de fermeture, une petite partie du rideau 1 reste generalement enroulee sur l'arbre 2. 

20 Le diametre do est, de preference, egal ou superieur a la moitie de la 

somme des diametres di et 62. 

Dans la position d'ouverture, le rideau 1 est pratiquement entierement 
enroule autour de l'arbre 2 et forme des spires successives 14, comme represents dans la 
figure 2. Dans cette position, chacune des extremites du bord inferieur 8 du rideau 1, 

25 oppose a celui monte sur l'arbre 2, est maintenue dans les glissieres 5. 

Les organes de commande 1 1, dont 1'extremite inferieure 16 est, dans la 
position d'ouverture, maintenue dans la partie superieure des glissieres 5, sont egalement 
guides dans les glissieres respectives 5 lors de I'ouverture et la fermeture du rideau 1, 
comme ce sera decrit plus en detail en rapport avec la figure 6. 

30 Dans la position d'ouverture du rideau 1, comme montre a la figure 2, 

son bord inferieur 8 se trouve a une distance X en dessous de 1'extremite libre 16 de 
I'organe de commande correspondant 11. Cette distance permet une certaine tolerance 
dans la construction et le reglage du dispositif suivant 1'invention. II est possible de 
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calculer les dimensions de la roue d'entramement et de Porgane de commande en fonction 
du deplacement du rideau d'une maniere telle a reduire cette distance a zero. 

Lorsqu'on veut d^placer le rideau 1 vers sa position de fermeture a partir 
de sa position d'ouverture, l'arbre 2 est entrain^ par un moteur electrique 13. Le rouleau 
5 15, forme par les spires 14 du rideau 1, et les roues d'entramement 7, qui sont fixees sur 
l'arbre 2, sont, par consequent, soumis au meme mouvement de rotation. Le rideau 1, qui 
est maintenu par ses bords lateraux 4 dans les glissieres 5, est freine et, dans certains cas, 
meme bloqu6 dans son deplacement vers sa position de fermeture par suite du frottement 
qui existe necessairement entre ces bords 4 et les glissieres 5. De ceci r^sulte que, lors de 

10 du demarrage de la fermeture du rideau, les spires 14 du rouleau s'agrandissent 
graduellement et se detachent Tune de l'autre en formant du mou, comme represente 
schematiquement dans la figure 3. En meme temps, les organes de commande 1 1 se 
deplacent dans les glissieres 5. 

Etant donne que, comme mentionne ci-dessus, le deplacement du rideau 

15 1 est gene par la presence dudit frottement entre les glissieres 5 et les bords lateraux 4 du 
rideau 1, I'extremite 16 des organes de commande 1 1 s'approche graduellement du bord 
inferieur 8 du rideau 1. Au moment oil cette extremite inferieure 16 est a la hauteur du 
bord inferieur 8 du rideau, cette extremite 16 prend appui sur un ergot 17 qui est prevu a ce 
bord inferieur 8, comme represente a la figure 3. 

20 A partir de ce moment, les organes de commande 1 1 , entraines par les 

roues d'entramement 7, exercent une force de poussee sur le bord inferieur 8 du rideau 1, 
de sorte que les bords lateraux 4 du rideau 1 se deplacent dans les glissieres 5 suivant leur 
direction longitudinale a la meme vitesse que l'organe de commande 11. 

Des que le diametre du rouleau 15, forme par la partie enroulee du rideau 

25 1, est devenu inferieur au diametre primitif do de la roue d'entrainement 7, la vitesse de 
deplacement des organes de commande 1 1 devient plus grande que la vitesse de 
deplacement circonferentiel du rouleau 15. Ainsi, le mou forme disparait au fur et a 
mesure que le rideau s'approche de sa position de fermeture, comme represente dans la 
figure 5. 

30 Au moment oil le rideau 1 est dans sa position de fermeture, il est 

pratiquement completement deroule de l'arbre 2. Toutefois, comme deja mentionne ci- 
dessus, il est possible que la longueur du rideau 1 soit plus grande que la hauteur de la baie 
3 pour pouvoir compenser, par exemple, des tolerances de reglage qui pourraient etre 
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presentes, de sorte que, dans ce cas, une petite partie du rideau pourrait rester enroulee sur 
I'arbre 2. 

Lors de la reouverture du rideau, Parbre 2 est actionne par le moteur 
electrique 13 dans le sens oppose £ celui pour la fermeture du rideau 1. Ainsi, les spires 14 
5 du rideau 1, qui sont eventuellement rest6es sur I'arbre 2, sont, dans un premier temps, 
tendues autour de ce dernier et ensuite le restant du rideau 1 est enroule normalement 
autour de I'arbre 2. 

Simultan&nent, les organes de commande 11, qui sont montes librement 
par rapport au rideau 1, sont deplaces dans les glissieres 5 par Taction des roues 
10 d'entrainement 7. Etant donne qu'au depart le diametre primitif do de ces roues 
d'entrainement 7 est superieur au diametre de la partie enroulee du rideau 1, Pextremite 
inferieure 16 de 1'organe de commande 1 1 s'eloigne graduellement du bord inferieur 8 du 
rideau 1. Ensuite, lorsque le diametre de la partie enroulee du rideau 1 devient superieur 
au diametre primitif des roues d'entrainement 7 I'effet inverse se produit, et le rideau 1 
1 5 subit un deplacement a une vitesse superieure par rapport a celle des organes de commande 
11. 

Au moment ou le rideau 1 est dans sa position d'ouverture, comme 
represents dans les figures 1 et 2, la distance entre Pextremite inferieure 16 des organes de 
commande 11 et le bord inferieur 8 du rideau 1 est de houveau sensibiement egale a la 
20 distance X ou zero. 

La partie de Porgane de commande 1 1 qui, dans la position d'ouverture, 
est situee au-dela des roues d'entrainement 7 par rapport a son extremite inferieure 16 peut 
etre collectee dans une enceinte non representee aux figures. 

Une section des glissieres 5 est montree schematiquement dans la figure 
25 6. Ces glissieres 5 comprennent deux canaux paralleles 1 8 et 19 qui s'etendent sur toute la 
longueur celles-ci. 

Dans un premier canal 18, qui presente une fente 20 dirigee vers la baie 
3, est loge le bord lateral 4 du rideau I . La partie de ce dernier adjacente a ce bord lateral 4 
s'etend a travers la fente 20. Ainsi, le rideau 1 peut etre deplace suivant la direction 
30 longitudinale des glissieres pendant que chacun des bords lateraux 4 est guide dans ledit 
premier canal 18. 

Le deuxieme canal 19 sert comme chemin de guidage de Porgane de 
commande 1 1 le long du bord lateral 4 du rideau. 
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Afin que Pextremite inferieure 16 de cet organe de commande 1 1 puisse 
s'appuyer sur Pergot 17 du bord inferieur 8 du rideau 1, un passage 21 est prevu entre 
lesdits canaux 18 et 19 s'etendant sur sensiblement toute la longueur de ces derniers pour 
permettre a l'ergot 17 de penetrer dans le deuxieme canal 19 et de cooperer ainsi avec 
5 I' organe de commande 1 1. 

Le fait que l'ergot 17 s'etend a travers ledit passage 21 jusque dans le 
canal 19 a comme resultat qu'une partie de cet ergot est situee en dessous de Pextremite 
inferieure 16 de Porgane de commande 11. 

Les dimensions dudit deuxieme canal 19 correspondent sensiblement aux 

10 dimensions de Forgane de commande 1 1, de sorte que ce dernier ne peut pas se courber ou 
plier dans ce canal 19. De cette fason, Porgane de commande 11, qui est sensiblement 
incompressible dans sa direction longitudinale peut exercer une force de poussee sur 
l'ergot 17 prevu au bord inferieur 8 du rideau 1 par P intermediate de la roue 
d'entrainement 7 et entrainer ainsi le rideau 1 vers sa position de fermeture. 

15 La partie des glissieres 5 delimitant le canal 19 est, avantageusement, 

prolonge jusqu'au dela du niveau de Paxe 6 de Parbre 2, en regard de la roue 
d'entrainement 7 de maniere a pouvoir guider au maximum Forgane de commande 1 1. Ce 
prolongement a ete designe par la reference 5' dans les figures. 

L'organe de commande 1 1 est, par exemple, constitue d'une bande ou 

20 lance en /?-phenyleneterephtalamide, connu sous le nom commercial "Kevlar", pourvu 
d'un revetement en tetrafluoroethylene, connu sous le nom commercial "Teflon", avec une 
epaisseur de 2 mm et une largeur de 20 mm. Cette bande presente une succession 
d'evidements 10 qui cooperent avec les dents 9 prevues sur la roue d'entrainement 7, 
comme deja decrit ci-dessus. 

25 Dans la forme de realisation du dispositif, suivant Pinvention, 

representee dans les figures 1 a 6, la bande, qui forme Forgane de commande 11, s'etend 
dans les glissieres 5 sensiblement dans le meme plan que le rideau 1, comme il resulte de la 
figure 6. La largeur du passage 2 1 qui aboutit au canal 19, dans lequel est loge Porgane de 
commande 1 1 est inferieure a Fepaisseur de ce dernier, de sorte que cet organe ne peut pas 

30 penetrer dans ce passage 2 1 . 

Etant donne que, dans la forme de realisation suivant les figures 1 a 6, 
Forgane de commande 1 1 est forme d'une bande souple etroite et de section transversale 
rectangulaire, il est egalement possible de prevoir que le canal 19 de section rectangulaire 
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s'&end avec son grand cote dans une direction perpendiculaire par rapport au plan du 
rideau I. Dans un tel cas, Porgane de commande subit une torsion de 90° dans Pespace 
entre la roue d'entramement 7 et la glissiere 5. Ainsi, le passage 21 pourrait avoir une 
largeur qui est plus grande que Pepaisseur de l'organe de commande 11, mais qui est 
5 inferieure a la largeur de ce dernier, comme montre dans la figure 7. 

Dans les figures 8 a 13, une deuxieme forme de realisation du dispositif a 
rideau, suivant Pinvention, a ete representee qui se distingue essentiellement par rapport a 
!a premiere forme de realisation decrite ci-dessus par le fait que Porgane de commande est 
formee par une chaine 1 1 s'engrenant avec une roue dentee traditionnelle 7 et qu'un 

10 lestage 22 est prevu au bord inferieur 8 du rideau 1 oppose au bord de ce dernier qui est 
fixe a Parbre 2. La chaine 11 est formee par une succession de maillots articules Pun a 
Pautre autour d'axes paralleles, comme c'est par exemple le cas d'une chaine a velo. 

Le diametre primitif do de la roue dentee est inferieur au diametre di du 
rouleau 15, qui est form£ lorsque le rideau 1 est dans sa position d'ouverture, et superieur 

15 au diametre d2 de la partie encore enroulee 15 du rideau 1 lorsque ce dernier est dans la 
position de fermeture. 

Lors de la fermeture du rideau 1, par la rotation de Parbre 2, a partir de la 
position d'ouverture, comme represent^ dans la figure 8, le rideau 1 se deroule de cet arbre 
2 sans que du mou soit forme par suite de Paction du poids du lestage 22. 

20 La chaine 11 se deplace egalement suite a Paction de la roue dentee 7 

dans la glissiere 5. La roue dentee 7 est fixee coaxialement sur Parbre 2. Cette chaine 11, 
qui n'est pas fermee sur elle-meme, est debitee a partir d'un bac 25 qui est installe en 
dessous de Parbre 2. 

Comme mentionne ci-dessus, lorsque le rideau 1 se deplace vers sa 

25 position de fermeture, il n'y a normalement pas de formation de mou autour de Parbre 2 
suite a Paction de traction exercee par le lestage 22 sur le rideau 1. 

Toutefois, lorsque sous Paction du vent, qui pourrait exercer une force de 
poussee sur le plan du rideau 1 pendant la fermeture de ce dernier, les bords lateraux 4 du 
rideau 1 sont freines dans les glissieres 5, le deplacement du rideau 1 s'arrete ou est ralenti. 

30 A ce moment, du mou se forme autour de Parbre 2 et Pextremite inferieure 16 de la chaine 
1 1, qui continue a se deplacer dans la glissiere 5, s'approche du bord inferieur 8 du rideau 
1 et entraine celui-ci. Ceci est bien entendu egalement le cas pour la premiere forme de 
realisation decrite ci-dessus. 
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Un detail de la chaine 11 et de I'ergot 17 au bord inferieur 8 du rideau 1 
est represents dans la figure 1 1 . Cet ergot 1 7 fait partie d'une piece 26 en forme de L dont 
un bras constitue I'ergot 17 et s'£tend parallelement au bord inferieur 8 du rideau 1 dans la 
glisstere correspondante 5 5 Pautre bras 27 s'etendant parallelement au bord lateral 
5 correspondant 4 du rideau 1. La piece 26 est, en particulier, constitute de deux plaques 
m&alliques symStriques 28 et 29 qui sont fixees de part et d'autre du plan du rideau 1, de 
sorte que ce dernier est serre entre ces deux plaques 28 et 29. 

La glissiere 5 presente une section telle a guider la chaine 1 1 suivant sa 
direction longitudinale sans qu'elle ne puisse se degager lateralement par rapport a celle-ci. 
10 Le bord lateral 4 du rideau est maintenu dans la glissiere 5 entre la baie 3 et Pendroit ou est 
guidee la chaine 11, exactement comme dans la premiere forme de realisation. 

Lorsqu'une force au-dessus d'une certaine valeur est exercee sur le 
rideau 1 transversalement au plan de ce dernier, par exemple, par Taction d'un vehicule qui 
se heurte contre le rideau 1, les bords lateraux 4 de ce dernier se degagent des glissieres 5. 
15 A cet effet, il est prevu que les bords lateraux 4 du rideau 1 ou les glissieres 5 peuvent se 
deformer elastiquement. Etant donne que la chaine 1 1 n'est pas fixee au rideau 1, I'ergot 
1 7 se degage sans probleme de la chaine 1 1 . 

Dans la figure 14 est representee une troisieme forme de realisation du 
dispositif a rideau, suivant P invention, qui se distingue essentieilement des deux formes de 
20 realisation precSdentes par le fait que Porgane de commande est forme par une courroie 33 
qui est fermee sur elle-meme. Cette courroie 33 est guidee et entrainee par les roues 
d'entrainement 7 fixees sur Parbre 2. Ces roues d'entrainement peuvent, dans ce cas, etre 
formees par des poulies. 

Dans la partie inferieure de la baie 3, cette courroie 33 coopere avec une 
25 roulette 34, qui est de preference montee d'une maniere elastique, par exemple au moyen 
de ressorts helicoidaux 40, par rapport au sol afin de la maintenir constamment dans un etat 
tendu. 

Un element de contact 35, forme, par exemple, par une saillie ou crochet, 
est fixe sur la courroie 33 entre ce bord inferieur 8 et Parbre 2. 
30 Lors du deroulement du rideau 1 par la rotation de Parbre 2, les spires 

successives 14 du rouleau 15 s'agrandissent et forment du mou comme dans la premiere 
forme de realisation. Simultanement, la courroie 33 est deplacee suite a Paction de la roue 
d'entrainement 7 et Pelement de contact 35 se rapproche du bord inferieur 8. Lorsque 
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Pelement de contact 35 touche Pergot 17 du bord inferieur 8, il exerce une force sur ce 
bord inferieur 8 afin de deplacer le rideau 1 vers sa position de fermeture. Au fur et a 
mesure que cet Element de contact 35 se d6place, les spires du rideau 1 se deroulent et le 
mou diminue. En fait, cet element de contact 35 rempli la meme fonction que Pextremite 
5 libre 16 de Porgane de commande de la premiere et de la deuxieme forme de realisation. 

Lors de Pouverture du rideau a partir de sa position de fermeture, Parbre 
2 tourne dans le sens oppose a celui de la fermeture, de sorte que le rideau est enroule sans 
mou sur Parbre 2. Etant donn£ que le diametre de la roue d'entrainement 7 est a ce 
moment sup^rieur au diametre de la partie enroulee du rideau 1, Pelement de contact 35 

10 s'eloigne du bord inferieur 8 du rideau jusqu'a ce que ces diametres sont sensiblement 
egaux. Pendant Penroulement de la partie restante du rideau 1, son bord inferieur 8 
s'approche graduellement jusqu'a une petite distance de Pelement de contact 35, au 
moment ou le rideau se trouve dans la position d'ouverture. 

La figure 15 concerne une quatrieme forme de realisation qui se 

1 5 caract^rise par rapport aux precedentes formes de realisation par le fait que le rideau 1 est 
enroule autour d'un tambour 36 qui est coaxial avec Parbre 2 et qui est monte librement 
sur ce dernier. La face laterale de ce tambour 36, dirigee vers la roue d'entrainement 7, est 
pourvue d'une butee 37 qui coopere avec une butee 38 qui est presente sur le cote de la 
roue d'entrainement 7 en regard du tambour 36. Les deux butees 37 et 38 sont montees a 

20 la meme distance de Paxe 6 de Parbre 2. 

Dans un premier temps, lors de la mise en rotation de Parbre 2 et de la 
roue d'entrainement 7 pour deplacer le rideau 1 vers sa position de fermeture, les organes 
de commande, non representes a la figure 1 5, se deplacent vers le bord du rideau 1 oppose 
a celui monte sur le tambour 36 pendant que ce dernier reste sensiblement immobile. Au 

25 moment ou ces organes agissent sur ce bord, le rideau 1 se deroule a la meme vitesse 
lineaire que Porgane de commande. Ceci a comme consequence que le tambour 36 tourne 
a une vitesse angulaire inferieure a celle de la roue d'entrainement 7 etant donne que le 
diametre de la partie enroutee du rideau est superieur au diametre de la roue 
d'entrainement 7. 

30 Des que le diametre de la partie enroulee du rideau 1 est devenu 

sensiblement egal au diametre de la roue d'entrainement 7, le tambour toume a la meme 
vitesse angulaire que la roue d'entrainement. Au fur et a mesure que le diametre de la 
partie enroulee du rideau 1 diminue par rapport au diametre de la roue d'entrainement 7, la 
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vitesse de rotation du tambour 36 augmente par rapport a celle de la roue d'entramement 7 
jusqu'a la position de fermeture du rideau. Le dispositif peut etre dimensionne pour que la 
butee 37 vienne en contact avec la butee 38 au moment ou le rideau atteint sa position de 
fermeture. II est, toutefois, possible de prevoir que meme dans la position de fermeture, 
5 ces butees 37 et 38 ne se touchent pas. 

Dans cette forme de realisation les dimensions du dispositif sont choisies 
d'une maniere telle qu'aucun mou n'est forme dans le rideau 1 lors de la fermeture de ce 
dernier. Pendant cette fermeture, le tambour 36 tourne uniquement autour de son axe 6 par 
Taction de Pextremite inferieure des organes de commande 1 1 sur les ergots prevus a cet 
10 effet au bord du rideau 1 oppose a celui du cote de Parbre 2. II n'y a pas de contact entre 
les butees 37 et 38 lors de ce deplacement vers la position de fermeture du rideau 1 . 

Lors de Pouverture du rideau 1 a partir de sa position de fermeture par la 
rotation de Parbre 2 dans le sens inverse par rapport a celui pendant la fermeture, la butee 
38 de la roue d'entramement 7 s'appui contre la butee 37 du tambour 36, de sorte que ce 
15 dernier est actionne par la roue d'entramement 7 et que le rideau 1 est enroule autour du 
tambour 36. Etant donne que lors du commencement de Pouverture du rideau 1, le 
diametre de la partie enroulee du rideau 1 est inferieur au diametre de la roue 
d'entramement 7, Porgane de commande 1 1 est remonte plus vite que le rideau 1. 

II est clair que Iorsque la baie a fermer par le rideau est d'une tres grande 
20 hauteur, du mou pourrait se former lors de la fermeture du rideau Iorsque les butees 37 et 
38 se touchent pendant cette fermeture. Dans un tel cas, I' importance de ce mou est 
neanmoins reduite par rapport aux autres formes de realisation decrites ci-dessus. 

L'ensemble du tambour 36 et des butees 37 et 38 forme un compensateur 
ayant pour but de diminuer ou d'eviter la formation de mou lors du deplacement du rideau. 
25 Ce compensateur est de construction tres simple et ne necessite, par exemple, pas la 
presence de ressorts. 

Dans une forme de realisation du dispositif a rideau ou un compensateur 
est prevu, il est egalement possible de fixer Pextremite inferieure de Porgane de 
commande, ou Pelement de contact 35, a Pergot 17 d'une maniere amovible. Ainsi, le 
30 bord du rideau 1 oppose a celui oriente vers Parbre 2 est relie aux organes de commande 
pendant tout le cycle de fermeture ou d'ouverture et ceci jusqu'a ce que les bords lateraux 
4 du rideau 1 se degagent des glissieres, par exemple, par Paction d'un vehicule qui se 
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heurte contre le rideau 1. Dans un tel cas, Pextremite infiSrieure 16 de Porgane de 
commande, ou P^lement de contact 35, est separe automat iquement de Pergot 17. 

De plus, Pextr£mit£ iibre 16 de la lance devant cooperer avec le rideau 
est de preference biseautee comme d'ailleurs Pergot 17, de maniere a permettre de faciliter 
5 le degagement du bord lateral 5 du rideau 1 des glissieres sous Paction d'un obstacle, 
comme indique ci-dessus. 

Dans la deuxieme forme de realisation, on peut prevoir un embout 
biseaute a Pextremite Jibre de la chaine 11, de la meme maniere que Pextremite de la 
lance. 

10 La figure 16 est relative a une cinquieme forme de realisation qui se 

caracterise par rapport a la premiere forme de realisation representee notamment dans la 
figure 2, par le fait que Pextremite de bande 1 1, qui forme Porgane de commande, est fixee 
par son extremite opposee a celle devant agir sur le rideau 1 sur Parbre 2 et que cette bande 
11 est enroulee ou deroulee entre les spires 14 du rouleau 15 du rideau 1. Ceci permet 

15 d'eviter Putilisation d'un bac, comme dans la deuxieme forme de realisation, pour loger la 
partie de Porgane de commande, forme par une lantere ou une lance, au dela de la roue 
d'entrainement. 

Afin de pouvoir compenser la difference de diametre entre la partie 
enroulee du rideau 1 et de la roue d'entrainement 7, Pon prevoit que la bande 13 ait une 

20 longueur suffisante pour permettre que la spire exterieure 12 de la partie enroulee de cette 
bande 1 1 forme une boucle de la meme maniere qu'un mou autour de Parbre 2. 

La figure 17 concerne une forme de realisation qui se distingue des 
formes de realisation precedentes par le fait que Porgane de commande formee par une 
laniere incompressible 11, est enroulee d'une maniere helicoVdale sur une roue 

25 d'entrainement tronconique 7 dentee ou non, dont la forme est telle a ce que, aussi bien 
lors du deroulement que lors de Penroulement, la vitesse de deplacement Iineaire de la 
laniere corresponde a celle du rideau 1 entre sa position d'ouverture et sa position de 
fermeture. 

Lorsque cette roue 7 n'est pas dentee, on prevoit de preference dans la 
30 surface exterieure de celle-ci des rainures, non representees, qui s'etendent helicoidalement 
autour de Paxe 6 et dans lesquelles se deplace Porgane de commande 11. Un boitier 47 est 
prevu autours de la roue d'entrainement 7 qui presente dans sa partie inferieure une fente 
48 qui s'etend dans un plan passant par Paxe 6 de Parbre 2 et parallele a la direction de 
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emplacement du rideau 1 entre sa position d'ouverture et sa position de fermeture a travers 
de laquelle I'organe de commande 1 1 peut etre enroule sur ou se derouler de la roue 
d'entrainement 7. 

Dans d'autres cas, par exemple pour le recouvrement de piscine, de 

5 verandas, etc., si, au contraire, il y a lieu d'iviter que les bords lateraux du rideau sortent 
des glissieres, celles-ci sont realisees en une matiere rigide ou sont rendues rigides. Par 
ailleurs, les ergots sont fixes au bord du rideau oppose a celui du cot£ de I'arbre sur lequel 
le rideau est monte et sont maintenus a coulissement dans les glissieres. Ceci n'est done 
possible que pour les formes de realisation ou I'organe de commande est constamment en 

10 contact avec I'ergot lors du deplacement du rideau. 

Les figures 18 a 20 montrent une forme de realisation dans laquelle le 
rideau se deplace horizontalement entre une position d'ouverture et une position de 
fermeture. Le bord 8 du rideau 1 oppose a celui du cote de I'arbre 2 est forme par une 
barre rigide dont les extremites forment les ergots qui s'engagent a coulissement dans les 

1 5 glissieres 5, de sorte que les ergots ne peuvent pas se degager de ces dernieres. 

Pour permettre de tendre le rideau 1 dans sa position de fermeture, une 
surepaisseur 41, de preference rigide, s'etend sur toute la largeur de la face exterieure du 
rideau 1, parallelement a l'axe de I'arbre 2 et prend appui dans la position de fermeture du 
rideau 1 contre une barre transversale rigide 42 s'etendant egalement parallelement a l'axe 

20 de I'arbre 2. Cette barre 42 est montee sur les parties fixes du dispositif, comme les 
glissieres 5. 

II faut done que la distance parcourue par le rideau a partir de la barre 42 
jusqu'a dans sa position de fermeture corresponde a la distance entre la surepaisseur 41 et 
le bord 8 du rideau 1. A cet egard, aussi bien la position de la barre 42 que celle de la 
25 surepaisseur 41 pourrait etre reglable. 

Ceci permet que du mou, qui serait eventuellement present, reste dans la 
partie du rideau 1 en amont de cette surepaisseur 41. Cette solution est surtout importante 
pour les dispositifs ne comprenant pas de glissieres pour les bords lateraux du rideau 1 ou 
pour lesquels il n'est pas possible de prevoir un lestage au bord inferieur du rideau oppose 
30 a celui du cot£ de I'arbre 2. Ceci est par exemple le cas lorsque le rideau, dont les bords 
lateraux ne sont pas guides, se deplace horizontalement, comme dans les figures 18 a 20. 

La figure 21 concerne une particularity pouvant etre adaptee sur 
pratiquement toutes les formes de realisation decrites ci-dessus, mais qui est surtout utile 
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pour des rideaux relativement longs et/ou qui se deplacent avec un frottement relativement 
important dans des glissieres. Ceci pourrait etre le cas dans la forme de realisation montree 
aux figures 18 a 20. 

Cette particularity consiste & pr^voir dans les glissieres 5, par exemple a 
5 proximite de la roue d'entratnement, entre la position d'ouverture et de fermeture du 
rideau, une ouverture 43 dans laquelle l'organe de commande 1 1 peut penetrer lors de son 
deplacement dans la glissiere 5 au moment ou une obstruction se produit dans la glissiere 
en aval de cette ouverture 43 en considerant le sens de deplacement de l'organe de 
commande 1 1 . 

10 Dans un tel cas, la partie 1 1' de l'organe de commande 11 traversant 

cette ouverture 43 agit sur un detecteur 44 qui envoie alors un signal a un poste de controle 
non represent^. Ce poste de controle pourrait eventuellement mettre un mecanisme en 
action pour remedier au probleme ainsi cree. 

Dans les formes de realisation precedentes, l'organe de commande et les 

15 bords lateraux du rideau se deplacent dans une meme glissiere. II est, toutefois possible de 
prevoir une glissiere, ou d'autres moyens separ^s, pour guider l'organe de commande qui 
est entierement independante des glissieres pour les bords lateraux du rideau et qui permet, 
par exemple, de deplacer l'organe de commande sur un parcours rectiligne a partir de la 
roue d'entrainement ou vers cette derniere. 

20 Dans les dispositifs a rideau, suivant 1'invention, decrits ci-dessus, une 

roue d'entrainement 7 qui est fixee sur I'arbre 2, est prevue de chaque cote du rideau. 
Ainsi, le mouvement des organes de commande correspondants est entierement 
synchronise. 

Le rideau 1 est, de preference, constitue d'un materiau qui permet que les 
25 spires successives du rideau enroule glissent les unes par rapport aux autres, de sorte que le 

rideau est, par exemple, constitue d'un materiau lisse et continu, comme par exemple une 

bache en une matiere plastique, eventuellement polie. 

Lorsque l'organe de commande est forme par une lance ou un laniere 

incompressible qui n'est pas ferm£e sur elle-meme, comme dans les formes de realisation 
30 decrites ci-dessus, exceptee la troisieme forme de realisation, cet organe de commande 

n'agit que sur le rideau pour le deplacer vers sa position de fermeture, 1'ouverture etant 

realisee par la rotation de I'arbre 2 autour de son axe 6 dans le sens oppose a celui lors de 

la fermeture. 
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II est egalement a conseiller de choisir la longueur du rideau quelque peu 
plus elevee que la hauteur de la baie, de sorte qu'dgalement dans la position de fermeture 
un leger mou est present autour de Parbre 2. Ceci permet de compenser des variations 
dans les dimensions du dispositif et de la baie, ainsi que de tenir compte de variations de 
5 temperature qui pourraient avoir un effet sur la longueur du rideau. 

Enfin, dans certains cas, P ergot prevu au bord du rideau oppose a celui 
du cote de Parbre peut etre escamotable, par exemple au moyen d'un levier, pour permettre 
une installation et un montage plus aise du dispositif et aussi une reintroduction plus facile 
de cet ergot dans les glissieres suite a un degagement du rideau de ces dernieres, surtout 
10 lorsque le bord du rideau oppose a celui du cote de Parbre 2 presente une barre rigide, 
comme dans la septieme forme de realisation. 

Quoique les dispositifs a rideau decrits ci-dessus soient pourvus de 
glissieres, il est clair que la presence de ces glissieres n'est pas essentielle pour P invention. 

II est bien entendu que invention n'est pas limitee aux difFerentes formes 
15 de realisation decrites ci-dessus, mais que d'autres variantes encore peuvent etre envisagees 
sans sortir du cadre de la presente invention. 

Pour des dispositifs de dimensions reduites, le rideau et les roues 
d'entrainement pourraient etre actionnes manuellement, par exemple, au moyen d'un levier 
monte sur Parbre d'enroulement du rideau. 
20 Dans certains cas, si le rideau est realise en une matiere suffisamment 

lourde, le lestage peut etre omis. 

Dans la septieme forme de realisation, la barre rigide du bord 8 peut etre 
remplacee par deux plots a chacune des extremites de ce bord qui s'engagent dans les 
glissieres. 

25 Par ailleurs, dans chacun des formes de realisation decrites ci-dessus, des 

moyens sont avantageusement prevus permettant d'enrouler au maximum une spire de 
Porgane de commande autour de la roue d'entrainement parallelement a un plan 
perpendiculaire a Paxe de Parbre 2, de sorte que le diametre primitif de la roue 
d'entrainement reste sensiblement constant. De cette fa9on, Porgane de commande se 

30 deplacera toujours a la meme vitesse lors de la fermeture et Pouverture du rideau. Les 
moyens precites sont ceux qui permettent d'eviter Penroulement de Porgane de commande 
sur lui-meme autour de la roue d'entrainement. 
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Revendications 

1 . Dispositif a rideau monte sur un arbre (2) autour duquel ce rideau (1) 
5 peut etre enroule vers une position d'ouverture et dont il peut se derouler vers une position 
de fermeture, une roue d'entrainement (7) 6tant fixee coaxialement sur cet arbre (2) et 
cooperant avec le rideau (1) d'une maniere telle a pouvoir deplacer ce dernier entre ces 
deux positions, caracterise en ce qu'il comprend un organe de commande oblong flexible 
(1 1) qui coopere avec la roue d'entrainement (7), cet organe (11) 6tant monte librement par 

10 rapport au rideau de maniere a permettre, d'une part, de deplacer le rideau (1) entre sa 
position d'ouverture et sa position de fermeture independamment du mou qui se serait 
eventuellement forme dans le rideau (1) et, d'autre part, a pouvoir se deplacer le long d'au 
moins un des bords lateraux (4) du rideau (1) et agir sur la zone (8) de ce dernier opposee a 
celle montee sur l'arbre (2). 

15 2. Dispositif suivant la revendication 1, caract6ris6 en ce que le diametre 

primitif de la roue d'entrainement (7) est, d'une part, inferieur au diametre de la partie 
enroulee du rideau (1) dans sa position d'ouverture et, d'autre part, sup^rieur au diametre 
de l'arbre (2) precite ou de la partie enroulde du rideau (1) dans sa position de fermeture. 

3. Dispositif suivant la revendication 1 ou 2, caracterise en ce que le 
20 diametre primitif de la roue d'entrainement (7) est egal ou superieur a la moitie de la 

somme du diametre de la partie enroulee du rideau (1) dans sa position d'ouverture et du 
diametre de l'arbre (2) precite ou de la partie enroulee du rideau (1) dans sa position de 
fermeture. 

4. Dispositif suivant l'une quelconque des revendications 1 a 3, 
25 caracterise en ce que des moyens sont prevus permettant d'enrouler au maximum une spire 

de I'organe de commande (11) autour de la roue d'entrainement (7) parallelement a un plan 
perpend iculaire a 1'axe (6) de l'arbre (2). 

5. Dispositif suivant Tune quelconque des revendications 1 a 4, 
caracterise en ce que I'organe de commande (11) est sensiblement incompressible dans le 

30 sens de sa longueur. 

6. Dispositif suivant l'une quelconque des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce que I'organe precite (1 1) est tel a pouvoir exercer une force de poussee sur 
le rideau (1) pour l'amener dans sa position de fermeture. 
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7. Dispositif suivant Tune quelconque des revendications 1 & 6, 
caracterise en ce que Torgane de commande precite (11) comprend un element 
incompressible dans le sens de sa longueur. 

8. Dispositif suivant Tune quelconque des revendications 1 a 7, 
5 caract6ris6 en ce que la roue d'entrainement (7) presente une succession de saillies ou creux 

(9) cooperant avec Torgane de commande (1 1) et s'etendant a une distance constante l'un 
par rapport a Pautre suivant le pourtour d'un cercle dont le centre se situe sur Taxe (6) de la 
roue (7) susdite. 

9. Dispositif suivant la revendication 8, caracterise en ce que Torgane de 
10 commande (11) comprend un ruban ou une chaine sans fin. 

10. Dispositif suivant Tune quelconque des revendications 1 a 9, 
caracterise en ce que des moyens sont prevus au rideau (1) permettant d'eviter la formation 
de mou dans ce dernier lors de son deroulement. 

11. Dispositif suivant la revendication 10, caracterise en ce que ces 
15 moyens comprennent un lestage (22) au bord du rideau (1) oppose a celui monte sur Tarbre 

precite (2). 

12. Dispositif suivant I'une quelconque des revendications 1 a 11, 
caracterise en ce que la roue d'entrainement est fixee coaxialement sur I'arbre (2) d'une 
maniere telle a pouvoir se deplacer a une meme vitesse angulaire que cet arbre (2). 

20 13. Dispositif suivant Tune quelconque des revendications 1 a 12, 

caracterise en ce qu'il comprend des glissieres (5) dans lesquelles les bords lateraux (4) du 
rideau (1) et I'organe de commande (1 1) peuvent se deplacer parallelement l'un a I'autre. 

14. Dispositif suivant Tune quelconque des revendications 1 a 13, 
caracterise en ce que la roue d'entrainement (7) est telle que I'organe de commande (1 1) 

25 peut etre enroule helicoi'dalement sur celle-ci autour de son axe de rotation. 

15. Dispositif suivant la revendication 14, caracterise en ce que la roue 
d'entrainement (7) presente une forme tronconique qui est telle que, aussi bien lors du 
deroulement que lors de I'enroulement de I'organe de commande, la vitesse lineaire de 
cette derniere corresponde sensiblement a celle du rideau (1) se depla?ant entre sa position 

30 d'ouverture et sa position de fermeture. 

16. Dispositif suivant Tune quelconque des revendications 1 a 15, 
caracterise en ce qu'un compensateur est monte sur Tarbre (2) precite permettant d'adapter 
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le deplacement periphirique de la partie enroulee du rideau (1) au deplacement de 
deplacement de I'organe de commande (11). 



